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Section 1

Mikrokontrolery
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Model systemu komputerowego
Model Von Neumanna
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Architektura Harwardzka
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Section 2

Zestaw mBot
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Mózg
Mikrokontroler ATmega328

ATmega328
▶ Architektura Harwardzka
▶ RISC
▶ 131 instrukcji
▶ Pamięć:

▶ 32 ośmiobitowe rejestry
▶ 32KB – pamięć kodu (FLASH)
▶ 2KB – pamięć SRAM
▶ 1KB – pamięć EEPROM

▶ 8 bit (16 bitowa szyna danych)
▶ 20 Mhz
▶ 20 MIPS
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20 MIPS. Czy to dużo?

▶ Intel i386DX – 4.3 MIPS @ 33MHz; (32bit)
▶ Intel i486DX – 8.7 MIPS @ 25MHz; (32bit)
▶ Intel i486DX2 – 25 MIPS @ 66MHz; (32bit)
▶ Intel Pentium I – 188 MIPS @ 100MHz; (32bit)
▶ Intel Core i7 875K – 92100 MIPS @ 2.93GHz; (64bit)
▶ Raspbery Pi 2 – 4744 MIPS @ 1GHz (32bit)
▶ ARM Cortex A73 71120 MIPS @ 2.8 GHz (64bit)
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8 bitowy. Co to znaczy?

▶ Każdy z rejestrów składa się z 8 bitów.
▶ Daje to 2

8 różnych wartości, które można w nich zapisać
▶ Liczby bez znaku 0 – 255
▶ liczby ze znakiem -127 – 128
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Operacje na liczbach ’rzeczywistych’

▶ Mikrokontroler ATmega328 nie posiada FPU.
▶ Możemy wykorzystywać tylko arytmetykę satłoprzecinkową.
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Widok ogólny
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Elementy zestawu
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Płytka mCore
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Połączenia elektryczne
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Kolory portów
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Pilot zdalnego sterowania
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Matryca LED
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Czujniki dodatkowe

▶ Akcelerometr 3-osiowy z żyroskopem
▶ Czujnik dźwięku
▶ Czujnik temperatury i wilgotności
▶ Czujnik koloru
▶ Czujnik dotyku
▶ Kompas
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Elementy dodatkowe
Zestaw z serwomotorem
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Section 3

Programowanie zestawu
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Komunikacja zestawem

▶ USB
▶ Bluetooth
▶ IR
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Środowiska programowania

▶ Arduino Studio
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Środowiska programowania

▶ mBlock
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Środowiska programowania

▶ mBlock, Makeblock
(Android)
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Symulator mBot

▶ http:
//www.irai.com/mbs/
mBot%20simulator.pdf
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Dziękuję za Uwagę!
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